
 
 

 

 

 Teleskopický manipulátor – JCB 525 
 provádění rozkrývání sutin zřícených budov, zemních a demoličních prací 

 nakládání materiálu pomocí lopaty a vidlí 

 nouzové využití i k improvizovanému zvedání a překládání 

 krabí chod 

TECHNICKÉ ÚDAJE 

Stroj JCB 525 

Délka x šířka x výška 5,3 × 1,9 × 1,9 m 

Provozní hmotnost 5 490 kg 

Maximální rychlost 25 km/h 

Výkon motoru 54 kW 

max. nosnost 2 500 kg 

objem lžíce 1,0 m
3
 

výška zdvihu 6,0 m 

vodorovný dosah 3,1 m 

Umístění v dislokacích 
DISLOKACE HLUČÍN (ks) 1 

DISLOKACE ZBIROH (ks) 1 

DISLOKACE JIHLAVA (ks) – 
 

 


